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Rupplung 



Die Erfindung bezieht sich auf eine Kupplung nach 
dem Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Derartige Kupplungen werden haufig zwischen einem 
Stator und einer Abtasteinrichtung einer Winkelinep- 
einrichtung eingesetzt. Anwendung fiziden diese 
Kupplungen auch zum drehstarren Verbinden eines 
Gehauses einer WinkelmePeinrichtung nit einem Ge- 
hause einer Antriebseinrichtung. 

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Kupplung zu 
schaffen, die au^erst kompakt ist, einfach herzu- 
stellen und verschleipfest ist, eine lange Lebens- 
dauer erreicht und eine genaue Ankopplung gewahr- 
leistet. 

Diese Au£gabe wird durch die im Anspruch 1 angege- 
benen Ma^nahmen geldst. 




Die mit dar Erfindung erzielten Vort ile bestehen 
insbesondere darin, da& die Kupplung wenig Ra\im 
beansprucht, eine reibungsf reie und hochgenaue Win- 
kelubertragung zwischen den zwei zu verbindenden 
Teilen zula^t und trotzdem Verlagerungen der mit- 
einander zu kuppelnden Teile sowohl in Langsrich- 
tung als auch in Querrichtung ausgeglichen werden. 



Vorteilhafte Ausbildungen der Erfindung entnimmt 
10 man den Unteranspruchen. 

Ausfuhriingsbeispiele der Erfindung sind in den 
Zeichniingen dargestellt. Es zeigt 

15 Figur 1 eine Draufsicht der erf indungsgema^en 
Kupplung , 
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Figur 2 einen Querschnitt II-II der Kupplung nach 
Figur 1, 

Figur 3 eine Seitenansicht der Kupplung zwischen 
einer Winkelme^einrichtung und einer 
Antriebseinrichtung , 



25 Figur 4 



einen Querschnitt der in eine 
Winkelme^einrichtung eingebauten 
Kupplung. 



Die in Figur 1 und 2 gezeigte Kupplung 1 ist ein- 
30 stuckig als Stanz- und Biegeteil ausgebildet und 
aus einem Material mit hoher Wechself estigkeit , 
z.B. Federstahl, hergestellt. Die Kupplung 1 weist 
einen ebenen Mittenbereich 2 mit vier nach au^en 
weisenden Stegen 3, 4, 5, 6 auf , von denen je zwei 
35 diametral gegenuberliegend angeordnet sind. An 




jedem Stag 3, 4, 5, 6 des Mittenbereichs 2 ist ein 
Blattfederarm 7, 8, 9, 10 angeforint. Die Blattfe- 
derarroe 1, S, 9, 10 sind zunindest weitgehend pa- 
rallel zu der gemeinsamen Drehachse 11 der zu ver- 

5 bindenden Telle ausgerichtet • Sie sind paarweise 
diametral gegenuberliegend und parallel zueinander 
angeordnet und bilden somit zwei senkrecht zueinan-- 
der angeordnete Federparallelogramme, die eine ver- 
drehsteife, jedoch radial und . axial nachgiebige 

10 Verbindung der zwei Telle gewahrleisten. 

Die Kupplung 1 weist ixn Mittenbereich 2 eine zen- 
trische Offnung 12 auf . 

15 Der Mittenbereich 2 kann auch ohne zentrische Off- 
nung 12 und ohne Stege 3, 4, 5, 6 ausgefuhrt sein. 
Je kurzer die Stege 3, 4, 5, 6 sind, des to geringer 
ist die mogliche axiale Verlagerung der zwei zu 
verbindenden Telle. Je welter die Stege 3, 4, 5, 6 

20 nach augen ragen, des to groper ist die mogliche und 
zulassige axiale Verlagerung. 

Zwei diametral gegenuberliegende und senkrecht zu 
dem ebenen Mittenbereich 2 umgebogene Blattf ederar- 

25 me 8, 10 welsen je eine Lasche 13, 14 auf, die wle- 
derum senkrecht zur Ebene der Blattf ederarme 8, 10 
umgebogen sind und radial nach au^en ragen. In je- 
der dieser Laschen 13, 14 befindet slch ein Lang- 
loch 15, 16, dessen Langsachsen konzentrlsch zur 

30 Drehachse 11 verlauft. In deh zwei anderen dia- 
metral gegenuberliegenden parallelen Blattf ederar- 
men 7, 9 sind jeweils an den frelen Enden zwei 
Langlocher 17, 18 eingebracht, dessen Langsachsen 
parallel zur Drehachse 11 verlaufen. 
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Die beiden Langlocher 15 und 16 erlauben eine Win- 
kel justierung zwischen den zwei zu koppelnden Tei- 
len und die Langlocher 17, 18 erlauben eine Justie- 
rung in Langsrichtung der Drehachse 11 • . 

5 

Die Figur 3 zeigt eine Seitenansicht der Kupplung 1 
nach den Figuren 1 und 2 im eingebauten Zustand. 
Der Stator 21 einer Winkelmepeinrichtung 22 ist 
uber die Kupplung 1 mit dem Stator 23 einer An- 

10 triebseinrichtung 24 verbunden. Die nicht gezeigte 
Welle der WinkelmePeinrichtung 22 ist Starr mit der 
Welle der Antriebseinrichtung 24 gekoppelt. Die 
freien Enden der parallelen Blattf ederarine 8 und 10 
sind inittels Schrauben 25, 26 in den Langldchern 

15 15, 16 der Laschen 13, 14 an dem Stator 23 der An- 
triebseinrichtung 24 befestigt. Die freien Enden 
der beiden parallelen Blattf ederarme 7 und 9 sind 
ebenfalls mittels Schrauben 27, 28 in den Lang- 
lochern 17, 18 roit dem Stator 21 der WinkelmePein- 

20 richtung 22 verbunden. Ein Gehause 20 umschliept 
die Antriebseinrichtung 24 sowie die WinkelmePein- 
richtung 22. 

Die Kupplung 1 kann auch in nicht gezeigter Weise 
25 das Gehause der Antriebseinrichtung 24 mit dem Ge- 
hause der WinkelmePeinrichtung 22 verbinden. 

Die Kupplung 1 ermogi icht der gesamten WinkelmeP- 
einrichtung 22 den auftretenden Taumelbewegungen 

30 der Welle der Antriebseinrichtung 24 zu folgen, 
ohne daP in Bezug auf die gemeinsame Drehachse 11 
die Statoren 21 und 23 eine Verdrehung gegeneinan- 
der durchfuhren konnen. Durch die Kupplung 1 1st 
die Genauigkeit der Winkelmessung oder Drehzahl- 

35 messung gewahrLexstet , obwohl eine starre Kopplung 
d r Wellen erfolgt ist, welch nie ganz 




fehlerfrei fluchten. 



Die Kupplung 1 kann auch zum Ankoppeln von Winkel- 
nePeinrichtungen an Rundtischen, GroPantennen, 
astronomischen Fernrohren und ahnlichen Objekten 
eingesetzt werden, wozu auf die DE-PS 29 06 432 
verwiesen wird. 



In der Figur 4 ist die Kupplxing 1 zwischen dem Sta- 
10 tor 21 und einer Abtasteinrichtung 29 der Winkel- 
inepeinrichtung 22 eingebaut* Die Abtasteinrichtung 
29 ist auf der Welle 30 der WinkelmePeinrichtung 22 
drehbar gelagert. Die freien Enden zweier pa- 
ralleler Blattf ederarme sind am Stator 21 und die 
15 freien Enden der anderen parallelen und diametral 
gegenuberliegenden Blattf ederarme sind an der Ab- 
tasteinrichtung 29 befestigt. Die einzelnen Be- 
reiche der Kupplung 1 sind in der Figur 4 aus Grun- 
den der Obersichtlichkeit nicht mit Bezugszeichen 
20 versehen. Die Welle 30 der WinkelmePeinrichtung 22 
kann starr mit der Welle 19 der Antriebseinrichtung 
24 verbunden werden und der Stator 21 der Winkel- 
mePeinrichtung 22 kann ebenf alls starr an den Sta- 
tor der Antriebseinrichtung 24 angebaut werden. 

25 

Durch die Kupplung 1 werden Exzentrizitaten der 
Welle 30 und Winkelf luchtungsf ehler der Drehachse 
11 innerhalb der WinkelmePeinrichtung 22 ausge- 
glichen. Der Aufbau der WinkelmePeinrichtung 22 
30 soil hier nicht naher beschrieben werden, hierzu 
wird auf die DE-PS 32 06 875 verwiesen. 

Die Kupplung 1 kann in nicht gezeigter Weise auch 
zwischen dem Gehause der WinkelmePeinrichtung 22 
35 und der Abtasteinrichtung 29 oder einem Trager der 
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Abtasteinrichtung 29 eingesetzt sein, wobei der 
Stator 21 und das Gehause der Winkelnepeinrichtung 
22 auch einstuckig ausgebildet sein kann. 

Als WinkelmePeinrichtiing 22 kann ein inkrementaler 
Drehgeber - vorzugsweise lichtelektrischer Art 
ein Absolutwertgeber oder ein Resolver Verwendung 
f inden. 
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Anspruche 



1. Rupplung mit zwei senkrecht zueinander angeord- 
neten Federparallelograsunen zum verdrehsteifen, 
jedoch radial und axial nachgiebigen Verbinden 
zweier Teile, die eine zumindest weitgehend ge- 
meinsame Drehachse aufweisen, dadurch gekenn- 
zeichnet, dap die Kupplung (1) einstuckig aus 
£ederndein Material geformt ist und einen Mitten- 
bereich (2) au£weist« an den die Federparallelo- 
gramme als vier, jeweils paarweise parallel dia- 
metral gegenuberliegende Blattf ederarme (7, 8, 
9, 10) angeformt sind, die zumindest weitgehend 
parallel zur Drehachse (11) ausgerichtet sind. 

2* Kupplung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dap sie aiis Federblech geformt ist und die 
Blattf ederarme (7, 8, 9, 10) senkrecht zu dem 
ebenen Mittenbereich (2) verlaufend umgebogen 
sind* 

3. Kupplung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dap an dem Mittenbereich (2) vier radial 
nach aupen weisende, in der Ebene des Mittenbe- 
reichs (2) liegende und senkrecht zueinander 
verlaufende Stege (3, 4r 5, 6) angeordnet sind, 
von dehen je zwei diametral gegenuberliegen, und 
dap an den Stegen (3, 4« 5« 



6) die Blattf ederarme (7, 8, 9, 10) angeformt 
sind. 

Kupplung nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekenn- 
zeichnet« da0 ztiinindest zwei diametral aegen- 
uberliegende parallele Blattf ederarme (8, 10) 
jeweils eine sen)crecht zur Ebene der Blattfeder- 
arme (8, 10) umgebogene Lasche (13, 14) aufwei- 
sen. 

Kupplung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, dap zwei diametral gegenuberliegende pa- 
rallele Blattf ederarme (7, 9) an den freien En- 
den Langlocher (17, 18) mit einer Langsachse 
ziunindest weitgehend parallel zur Drehachse (11) 
aufweisen, und da0 die freien Enden zweier dia- 
metral gegenuberliegender parallelez: Blattfeder- 
arme (8, 10) rechtwinklig umgebogen sind. und 
radial nach auPen ragende Laschen (13, 14) bil- 
den, in denen sich jeweils ein Langloch (15, 16) 
befindet, dessen Langsachsen konzentrisch zur 
Drehachse (11) verlaufen. 

Kupplung nach einem der . Anspriiche 1 bis 5, da- 
durch gekenxizeichnet , dap die freien Enden 
zweier paralleler Blattf ederarme (7, 9) am Ge- 
hause oder Stator (21) einer WinkelmePeinrich- 
tung (22) und die freien Enden der anderen pa- 
rallelen Blattf ederarme (8, 10) am Gehause oder 
Stator (23) einer Antriebseinrichtung (24) be- 
festigt sind. 

Kupplung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich- 
net, daP die Welle der Winkelmepeinrichtung (22) 
Starr mit der Welle der Antriebseinrichtung (24) 



verbunden ist. 



Kupplung nach einen der Anspruche 1 bis 5, da- 
durch aekennzeichnet, da^ die freien Enden 
zweier paralleler Blattfederarme (7, 9) am Ge- 
hause oder Stator (21) einer Winkelmepeinrich- 
tung (22) und die freien Enden der anderen pa- 
rallelen Blattf ederarme (8, 10) an der Abtast- 
einrichtung (29) der Winlcelmepeinrichtung (22) 
befestigt sind, wobei die Abtasteinrichtung (29) 
au£ der Welle (30) der Winkelmepeinricbtung (22) 
drehbar gelagert ist. 
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FIG. 2 
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FIG. 4 




